
Rilevamento altezza massima 

ad altissime prestazioni 

 Doppia tecnologia 

 Rilevamento oggetti piccoli ad alte velo-

cità su più corsie 

 Conteggio e classificazione veicoli 

RAM110 è stato sviluppato per rilevare veicoli che transita-

no sopra l'altezza consentita. Il sensore è anche in grado di 

misurare la distanza dell'oggetto dal sensore e quindi di 

dare informazioni sulla corsia in cui è passato l'oggetto. 

Questo sistema viene generalmente installato su strade 

vicine a un ponte, tunnel o altra struttura da salvaguardare.  

RAM110 si basa su uno scanner laser e un laser a raggio 

singolo. Il laser scanner è molto preciso nel misurare l'altez-

za e rilevare la presenza di un veicolo. Il laser a singolo 

raggio ha una frequenza di rilevamento molto elevata e un 

angolo ristretto che consente di rilevare oggetti di piccole 

dimensioni anche a 20 m. di distanza. Una CPU lavora in 

tempo reale combinando i dati di entrambi i sensori e for-

nendo così dati molto precisi. Gli algoritmi sono progettati 

per rilevare piccoli oggetti oltre l'altezza consentita ma per 

attivare l'allarme solo quando viene rilevata la presenza di 

un veicolo, riducendo il tasso di falsi allarmi.  

La luce emessa dal laser scanner e dal singolo laser (nel 

campo della luce infrarossa, non visibile) viene modulata 

per essere catturata sul ricevitore filtrando i rumori della 

luce ambientale. 

Rispetto ai sistemi standard basati su fotocellule con 

trasmettitore e ricevitore ha il vantaggio di una facile in-

stallazione perché il laser e la centralina sono posti sullo 

stesso palo. Inoltre non è necessario collimare trasmettitore 

e ricevitore ma solo installare correttamente il rilevatore sul 

piano orizzontale o verticale. 
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Technology Laser scanner  

Class Class 1 

Opening angle 96° 

Scan frequency 60 Hz 

Detection range 25-35 m. 

Technology Single beam laser  

Class Class 1 

Opening angle 0,5° 

Detection frequency 500 - 2000 Hz 

Detection range 50 m. 

General  

Minimum width of object 50 –100 mm. 

Maximum speed of vehicle 150 km/h. 

Data line Ethernet  

Alarm Relay, D/O, software 

Power supply 12 or 24 Vdc 

Protection IP65 

Operating temperature 
RAM110 :-20°C : +50°C 

RAM110-T: -40°C : +60°C 
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L'unità di controllo è composta da un armadio esterno che 

include un alimentatore, una CPU e un'unità di comunica-

zione. 

ALLARME ALTEZZA 

RAM110 fornisce allarmi in diversi modi quando viene rile-

vato un veicolo fuori quota: contatto relè; output digitale; 

evento software (protocollo) 

L'unità di controllo è basata su una CPU (con watchdog 

software e hardware) con le seguenti caratteristiche: 

• Diagnostica dei sensori  

• Calcolo delle dimensioni dell'oggetto rilevato Calcolo 

della distanza dell'oggetto dal sensore per determinare 

la corsia di transito  

• Filtraggio di rumori come pioggia, neve, uccelli, ecc.  

• Generazione di allarmi in caso di rilevamento di un og-

getto sovraaltezza con attivazione di un'uscita digitale, 

allarme software o relè.  

INSTALLAZIONE 

Il laser scanner deve essere installato con i piani in posizio-

ne verticale, sopra la soglia di altezza e il laser singolo rag-

gio deve rimanere esattamente all'altezza della soglia. 

RAM110, installato a bordo strada, è in grado di rilevare 

veicoli in altezza su 4-5 corsie. 

PANNELLO A MESSAGGIO VARIABILE 

È anche possibile combinare il rilevamento laser con un 

cartello a messaggio variabile (VMS) per informare il con-

ducente che deve fermare il suo veicolo o uscire. 

 

Il PMV può essere installato a lato strada in un palo posizio-

nato a circa 100 m. dopo il palo del RAM110 
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